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Chirurgisches Instrument 

Die Erfindung betrifft ein chirurgisches Instrument gemass dem Oberbegriff 
des unabhangigen Patentanspruchs. 

10 

Instrumente der gattungsgemassen Art gibt es in unzahligen 
Ausfuhrungsvarianten. Instrumente, wie sie auf dem Gebiet der Endoskopie 
und speziell auf dem Gebiet der Arthroskopie zum Einsatz kommen, weisen 
tpyischerweise ein Aussenrohr auf, welches in einem distalen Bereich, haufig 

15 im Bereich des distalen Endes des Aussenrohrs, eine Offnung aufweist, in 
welcher Gewebe aufgenommen werden kann. In dem Aussenrohr ist ein 
Innenrohr angeordnet, welches in einem distalen Bereich. haufig am distalen 
Ende des Innenrohrs, mit einem Schneidwerkzeug versehen ist. Das 
Schneidwerkzeug kann direkt an dem Innenrohr angeformt sein, es kann 

20 aber auch ein separat herstellbares Teil sein, welches mit dem Innenrohr 
verbunden worden ist, z.B. durch Schweissen. Mit Hilfe des 
Schneidwerkzeugs kann am Ort des Einsatzes Gewebe abgetrennt werden, 
indem das Innenrohr relativ zum Aussenrohr rotiert. Dieses abgetragene 
Gewebe wird dann mit Hilfe von Unterdruck zusammen mit Spulflussigkeit, 

25 die bei dieser Art der Operation normalerweise zum Einsatz kommt, durch 
das Innenrohr abgesaugt. 
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Mit den typischen (geradlinig verlaufenden) Instrumenten. die auf dem Gebiet 
der Endoskopie und insbesondere auf dem Gebiet der Arthroskopie zum 
Einsatz kommen, ist as jedoch fur den behandelnden Arzt manchmal schwer 
Oder sogar unmoglich, das Schneidwerkzeug an den gewunschten Ort zu 
5 bewegen (z.B. an die Unterseite der Patella, an die oberen und unteren 
Bereiche der Femurkondylen, oder an Bereiche der mondsichelformig 
verlaufenden Menisci, insbesondere deren Vorder- und Hinterhorner), an 
welchem das Schneiden des Gewebes erfolgen soli. Unter "Gewebe" soil 
dabei jede Art von Gewebe verstanden werden, also Weichgewebe, Gewebe 
10 mittlerer Harte (wie z.B. Knorpelgewebe), aber auch sehr hartes Gewebe (wie 
z.B. Knochengewebe), Entsprechend sollen unter dem Begriff "Schneiden" 
alle in diesem Gebiet ubiichen Arten von Abtragen verstanden werden, also 
insbesondere Schneiden, Frasen, etc.. 

1 5 Urn das Vordringen an solche nicht oder bestenfalls nur schwer zuganglichen 
Orte zu erieichtern, stehen auch von der typischen geradlinigen Form 
abweichende Instrumente zur Verfugung, z.B. solche, bei denen das 
Instrument im distalen Bereich abgewinkelt ist. Mit Hilfe derartiger 
Instrumente ist es einfacher, an Orte zu gelangen, die mit den herkommlichen 

20 geradlinig ausgefuhrten Instrumenten nur schwer oder gar nicht zuganglich 
sind. 

Es ist unmittelbar einleuchtend, dass bei einem solchen nicht geradlinig 
ausgefuhrten Instrument der starre proximale Teil des Innenrohrs die 
25 Antriebskraft bzw. das Antriebsmoment ebenfalls auf das im distalen Bereich, 
vorzugsweise am distalen Ende, vorgeseherie Schneidv/erkzeug ubertragen 
muss, jedoch ist dabei der nicht-geradlinige Ubergangsbereich zwischen dem 
proximalen Bereich des Innenrohrs und dem Schneidwerkzeug zu 
uberwinden. Mit anderen Worten, das Innenrohr muss die Antriebskraft bzw. 




-3- 

das Antriebsmoment uber einen nicht-geradlinigen Ubergangsbereich hinweg 
auf das Schneidwerkzeug Cibertragen. 

Hierzu ist beispielsweise in der EP-A-0.445,918 ein Instrument beschrieben, 
5 welches zwischen dem starren proximalen Bereich und dem distalen Bereich 
einen flexiblen Ubergangsbereich aufweist. Dieser flexible Ubergangsbereich 
ist derart ausgefCihrt, dass dort mehrere diskrete Offnungen vorgesehen sind 
derart, dass der Durchmesser des Innenrohres abwechseind in der 
horizontalen bzw. vertikalen Richtung - jeweils senkrecht zur Langsachse des 
10 Innnerohrs - reduziert ist, sodass zwischen diesen Bereichen lediglich noch 
Stege vorgesehen sind, wobei benachbarte Stege jedcch miteinander 
verbunden sind. 



Die miteinander verbundenen Stege gewahrleisten die Flexibilitat des 
15 Innenrohres im Ubergangsbereich, andererseit gestatten sie eine 
Ubertragung von Kraften oder Momenten auf das distal angeordnete 
Schneidwerkzeug. Allerdings sind die Krafte oder Momente, die mit einem 
derartig ausgebildeten flexiblen Obergangsbereich ubertragen werden 
konnen, einigermassen begrenzt. Die Begrenzung der Krafte oder Momente, 
20 die noch auf das Schneidwerkzeug ubertragen werden konnen, ist auch Sinn 
und Zweck dieser Massnahme, denn die Stege dienen auch als 
Sollbruchstellen. Oberschreiten also die auf das Schneidwerkzeug zu 
ubertragenden Krafte bzw. Momente einen vorgegebenen Grenzwert, so 
brechen die Stege. Dadurch wind verhindert, dass bei sehr grossen 
25 aufzubringenden Kraften bzw. Momenten das Schneidwerkzeug zersplittern 
kann und moglichenA/eise einzeine Bruchstucke des Schneidwerkzeugs am 
Ort des Eingriffs ins Gewebe gelangen konnen. 

Wie bereits angesprochen, sind die zu ubertragenden Krafte bzw. Momente 
30 begrenzt. Gerade bei Wechselbelastungen, wie sie beim oszillierenden 
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Betrieb (standiger Wechsel der Drehrichtung des Innenrohrs relativ zum 
Aussenrohr) solcher Instrumente auftreten, kann es aber sehr schnell zu 
Bruchen der Stege kommen. Ein oszillierender Betrieb ist andererseits als 
Option fur den Betrieb eines solchen Instruments ausserordentlich nutzlich, 
5 weil man gerade bei Gewebe mittterer Harte und bei hartem Gewebe sehr oft 
nicht genau vorhersagen kann, welche Drehrichtung zum Abtragen von 
Gewebe geeigneter ist; zum Teil hangt dies auch von der geometrischen 
Gestalt des abzutragenden Gewebes ab und von welcher Richtung her man 
an das abzutragende Gev\^ebe gelangt. Man kann in einigen solcher Falle mit 
10 einem oszillierenden Betrieb des Instruments ein Abtragen von Gewebe 

erreichen, was mit einem Betrieb in nur einer einzigen Drehrichtung nicht so 
einfach oder gar nicht moglich ware. Allerdings erfordert dies, dass die 
Wechselbelastungen von dem proximalen Bereich des Innenrohrs auf das 
Schneidwerkzeug ubertragen werden konnen. 

15 

Es ist daher eine Aufgabe der Erfindung, ein Instrument vorzugschlagen, 
welches ein Innenrohr mit einem flexiblen Bereich aufweist, urn auch fur 
nicht-geradlinige Instrumente brauchbar zu sein, andererseits soil der flexible 
Bereich des Innenrohrs auch eine ausreichende Wechselfestigkeit 

20 aufweisen, um den Wechselbelastungen bei oszillierendem Betrieb 

standhalten zu konnen. Daruberhinaus soil das Innenrohr einfach in der 
Hersteilung sein, insofern ist es auch eine Aufgabe der Erfindung, ein Rohr 
vorzugschlagen, welches einen flexiblen Bereich mit einer ausreichenden 
Wechselfestigkeit aufweist, um entsprechenden Wechselbelastungen 

25 standhalten zu konnen. Dabei soli das Innenrohr als solches naturiich gerade 
in dem flexiblen Bereich so dicht sein, dass abgesaugte Gewebeteile nicht 
aus dem Innenrohr austreten konnen. 

Diese Aufgabe wird durch ein Instrument gelost. welches die Merkmale des 
30 unabhangigen Patentanspruchs aufweist. Insbesondere handelt es sich dabei 
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um ein chirurgisches Instrument zum Entfernen von Gewebe mit einem 
Aussenrohr, welches in einem distalen Bereich, vorzugsweise im Bereich des 
distalen Endes des Aussenrohrs, eine Offnung zum Aufnehmen von Gewebe 
aufweist. Ferner umfasst das Instrument ein Innenrohr, welches innerhalb 
5 des Aussenrohrs angeordnet ist und einen starren proximalen Bereich 

aufweist, urn Krafte bzw. Momente, die auf diesen proximalen Bereich wirken, 
zu einem distalen Bereich des Innenrohrs zu ubertragen, vorzugsweise zum 
distalen Ende des Innenrohrs. Ferner umfasst das Instrument ein 
Schneidwerkzeug, welches an dem distalen Bereich des Innenrohrs 

10 angeordnet ist, vorzugsweise am distalen Ende des Innenrohrs, um Gewebe 
schneiden zu konnen, welches im Bereich der Offnung des distalen Bereichs 
des Aussenrohrs der Einwirkung des Schneidwerkzeugs ausgesetzt ist. Das 
Innenrohr weist zwischen seinem starren proximalen Bereich und dem 
Schneidwerkzeug einen flexiblen Bereich auf. In dem flexiblen Bereich weist 

15 das Innenrohr in seiner Wandung einen Schlitz auf, der sich in Langsrichtung 
des Innenrohrs betrachtet schraubenlinienformig um die Langsachse des 
Innenrohrs herum windet und der entlang dieser Schraubenlinine betrachtet 
maanderformig verlauft? Durch diese Ausgestaltung kann die erforderliche 
Wechselfestigkeit, aber eben auch die notwendige Flexibilitat, erreicht 

20 werden. Die Begriffe "Schneiden" und "Schneidwerkzeug" sollen - wie bereits 
fruher eriautert - so verstanden werden, dass sie samtliche in diesem Gebiet 
ubiichen Arten von Abtragen von Gewebe erfassen, also insbesondere 
schneiden, frasen, etc.. bzw. entsprechende Werkzeuge, also 
Schneidwerkzeuge, Fraswerkzeuge, etc.. 

25 

Bei einem Ausfuhrungsbeispiel des Instruments sind durch den 
maanderformig verlaufenden Schlitz abwechseind Zahne und Einbuchtungen 
ctefiniert, wobei in jeder Einbuchtung wiederum ein Zahn angeordnet ist und 
jeder Zahn in einer Einbuchtung angeordnet ist. Die Zahne und 
30 Einbuchtungen weisen eine Gestalt auf, die ein axiales Herausgleiten eines 



• 
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Zahnes aus einer Einbuchtung unmoglich macht. Dies ermoglicht, dass auch 
bei Instrumenten mit einem abgewinkelten distalen Bereich, bei denen der 
flexible Bereich zwangslaufig in axialer Richtung auseinandergezogen wird, 
die Zahne bei einer Drehbewegung des Innenrohrs stets in Eingriff mit der 
5 entprechenden Einbuchtung sind, sodass die Krafte bzw. Momente sicher auf 
das Schneidwerkzeug ubertragen werden. 

Ein weitere Ausgestaltung zeichnet sich dadurch aus, dass die im 
Aussenrohr vorgesehene Offnung zur Aufnahme des Gewebes im distalen 

10 Endbereich des Aussenrohrs angeordnet ist und das Schneidwerkzeug am 
distalen Ende des Innenrohrs angeordnet ist. Prinzipiell kann die Offnung 
namiich auch an einem anderen Ort als am distalen Ende des Aussenrohrs 
vorgesehen sein. Der Fall, bei welchem die Offnung am distalen Ende des 
Aussenrohrs vorgesehen ist. ist jedoch der haufigste, denn man mochte ja 

15 das Instrument - wenn moglich - so wenig tief wie moglich in den Korper des 
Patienten bzw. in dessen Gelenk einbringen. 

Die Breite des Schlitzes in der Wandung des Innenrohrs kann beispielsweise 
im Bereich von etwa 0.05 mm bis etwa 1 mm liegen, und die Wandstarke des 
20 Innenrohrs im Bereich von etwa 0.1 mm bis etwa 0.7 mm, insbesondere im 
Bereich von etwa 0.15 mm bis etwa 0.5 mm. 

Die Steigung der Schraubenlinie, entlang welcher der in der Wandung des 
Innenrohrs vorgesehene Schlitz veriauft, kann beispielsweise im Bereich von 
25 etwa 0.5 mm/Windung bis etwa 4 mmAA/indung liegen. 

Das Schneidwerkzeug kann als separat herstellbares Element ausgebildet 
sein, welches mit dem distalen Ende des Innenrohrs verbunden ist. Dadurch 
ist es moglich, einerseits eine separate Herstellung von Schneidwerkzeug 
30 und Innenrohr zu ermoglichen, was den Herstellungsprozess erieichtert. 
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andererseits konnen Schneidwerkzeug und Innenrohr zuverlassig 
miteinander verbunden warden, z.B. durch Schweissen, sodass die 
Ubertragung der Krafte bzw. Momente auf das Schneidwerkzeug 
gewahrleistet ist. Alternativ kann das Schneidwerkzeug und das Innenrohr 
5 auch einstuckig. also aus einem Stuck, hergestellt sein. 

Bei einem weiteren Ausfuhrungsbeispiel kann das Aussenrohr im proximalen 
Bereich geradlinig verlaufen, wahrend der distale Bereich des Aussenrohrs, 
in welchem das Schneidwerkzeug angeordnet ist, von dieser vom proximalen 
10 Bereich festgelegten geraden Linie abweichend ausgebildet ("abgewinkelt"). 
Das Innenrohr ist dann so ausgebildet, dass der flexible Bereich des 
Innenrohrs in einem sich zwischen dem proximalen Bereich und dem distalen 
Bereich des Aussenrohrs erstreckenden Ubergangsbereich zu iiegen kommt. 

15 Dabei kann der distale Bereich des Aussenrohrs fur sich alleine betrachtet 
ebenfalls geradlinig ausgebildet sein. Der flexible Bereich des Innenrohrs 
kommt in dem Ubergangsbereich, in welchem der proximale Bereich und der 
distale Bereich ineinander einmunden, zu Iiegen. 

20 Ein weitere unabhangiger Aspekt der Erfindung betrifft ein Rohr (z.B. das im 
Zusammenhang mit dem Instrument bereits erwahnte Innenrohr) mit einem 
starren proximalen Bereich und einem distal zu dem starren proximalen 
Bereich angeordneten flexiblen Bereich. Das Rohr weist in dem flexiblen 
Bereich in seiner Wandung einen Schlitz auf, der sich in Langsrichtung des 

25 Rohrs betrachtet schraubenlinienformig um die Langsachse des Rohrs herum 
windet und der entlang dieser Schraubentinine betrachtet maanderformig 
veriauft. Die Vorteile des Rohrs entsprechen den bereits anhand des 
Instruments gennanten Vorteilen (Wechselfestigkeit, Dichtigkeit, sichere 
Ubertragung der erforderlichen Krafte bzw. Momente). 
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Durch den maanderformig verlaufenden Schlitz sind abwechseind Zahne und 
Einbuchtungen definiert. wobei in jeder Einbuchtung wiederum ein Zahn 
angeordnet ist und jeder Zahn in einer Einbuchtung angeordnet ist und die 
Zahne und Einbuchtungen eine Gestalt aufweisen, die ein axiales 
5 Herausgleiten eines Zahnes aus einer Einbuchtung unmoglich macht. 

Die Breite des Schlitzes in der Wandung des Rohrs kann im Bereich von 
etwa 0.05 mm bis etwa 1 mm liegen, die Wandstarke des Rohrs im Bereich 
von etwa 0.1 mm bis etwa 0.7 mm, insbesondere im Bereich von etwa 0.15 
10 mm bis etwa 0.5 mm. 

Die Steigung der Schraubenlinie, entlang welcher der in der Wandung des 
Innenrohrs vorgesehene Schlitz verlauft, kann im Bereich von etwa 
0,5 mmAA/indung bis etwa 4.0 mmAA/indung liegen. 

15 

Im folgenden wird die Erfindung anhand der Zeichnung naher eriautert. Es 
zeigen, teilweise in schematischer Darstellung und/oder im Schnitt: 

Fig. 1 ein Ausfuhrungsbeispiel eines erfindungsgemassen chirurgischen 
20 Instruments in zusammengebautem Zustand, 



Fig. 2 den Ausschnitt II des flexiblen Bereichs des Innenrohrs aus Fig. 1, 

Fig. 3 den Ausschnitt 111 des flexiblen Bereichs aus Fig. 2, 

Fig. 4 einen Ausschnitt aus einem anderen Ausfuhrungsbeispiel des 
flexiblen Bereichs 

und 



30 
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Fig. 5 den Ausschnitt V aus dem flexiblen Bereich der Fig. 4. 

In Fig. 1 ist ein Ausfuhrungsbeispiel eines erfindungsgemassen chirurgischen 
5 Instruments 1 , Man erkennt, dass das Instrument 1 ein Aussenrohr 2 
aufweist, in welchem ein Innenrohr 3 drehbar angeordnet ist. Das 
chirurgische Instrument 1 kann in einem Handstuck (nicht dargestellt) 
aufgenommen werden, in welchem ein Drehantrieb, beispielsweise ein 
Elektromotor, vorgesehen sein kann zum rotatorischen Antreiben des 

10 Innenrohrs 3, Zur Ankopplung an den Drehantrieb ist das Innenrohr 3 an 
seinem proximalen Ende fest mit einem Kupplungsstuck 30 verbunden, 
welches mit dem Drehantrieb in Eingriff gebracht werden kann. Das 
Aussenrohr 2 ist an seinem proximalen Ende fest mit einem ArretierungsstOck 
20 verbunden, welches von dem (nicht dargestellten) Handstuck 

15 aufgenommen und dann in diesem arretiert wird. Das Kupplungsstuck 30 und 
das mit diesem verbundene Innenrohr 3 sind relativ zu dem ArretierungsstOck 
20 und dem mit diesem verbundenen Aussenrohr 2 verdrehbar 

Im weiteren Verlauf vom proximalen Ende her beginnend ist das Innenrohr im 
20 proximalen Bereich starr ausgebildet bis hin zu einem flexiblen Bereich 31. 
Dieser flexible Bereich 31 des Innenrohrs 3 erstreckt sich uber einen 
gekrummten Bereich 21 des Aussenrohrs 2 hinweg im wesentlichen bis hin 
zu einem Schneidwerkzeug 4. welches mit dem distalen Ende des Innenrohrs 
3 verbunden ist. Das Schneidwerkzeug 4 kann als separat herstellbares 
25 Element ausgebildet sein, welches dann mittels einer geeigneten 

Verbindungstechnik, beispielsweise durch Schweissen, mit dem Innenrohr 3 
verbunden wird. Alternativ kann das Schneidwerkzeug 4 und das Innenrohr 3 
einstuckig, also aus einem Stuck, hergestellt sein. Unter "schneiden" bzw. 
"Schneidwerkzeug" solien dabei - wie bereits fruher mehrfach eriautert - alle 
30 in diesem Gebiet ubiichen Arten von Abtragen verstanden werden, wie z.B. 
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schneiden, frasen, etc. bzw. die entsprechenden Werkzeuge, z.B. 
Schneidwerkzeuge, Fraswerkzeuge, etc.. Das Schneidwerkzeug 4 kann 
Gewebe abtragen, welches durch eine Offnung 22 am distalen Ende des 
Aussenrohrs 2 aufgenommen wird. Das auf diese Weise abgetragene 
Gewebe kann dann durch den Innenraum des Innenrohrs 3 abgesaugt 
werden. Dabei ist sichergestellt, wie noch erlautert wird, dass abgetragenes 
und in das Innenrohr 3 eingesaugtes Gewebe nicht aus dem Innenraum des 
Innenrohrs 3 gelangen kann. Ferner ist durch die Art und Weise, wie der 
flexible Bereich 31 ausgebildet ist, sichergestellt, dass auch be! 
oszillierendem Betrieb die dabei auftretenden Krafte und Momente sicher auf 
das Schneidwerkzeug 4 ubertragen werden konnen, der flexible Bereich 31 
weist also die dafur notwendige Wechselfestigkeit auf. 

Fig. 2 zeigt den Ausschnitt II des flexiblen Bereichs 31 des Innenrohrs 3 in 
vergrosserter, abgewickelter Darstellung, Fig. 3 zeigt einen Ausschnitt aus 
Fig. 2 vergrossert. Man erkennt (Fig. 2), dass in der Wandung des 
Innenrohrs 3 ein Schlitz 5 vorgesehen ist, der sich schraubenlinienformig um 
die Langsachse L des Innenrohrs 3 herum windet (der Schlitz ist nicht im 
gesamten Ausschnitt in Fig. 2 zeichnerisch dargestellt, sondern nur teilweise, 
er ist aber uber den gesamten Bereich 31 vorhanden). Entlang der 
Schraubenlinie betrachtet verlauft dabei der Schlitz 5 maanderfdrmig. Dabei 
sind durch den maanderformigen Verlauf des Schlitzes 5 abwechseind Zahne 
50 und Einbuchtungen 51 definiert. In jede durch den Schlitz 5 gebildete 
Einbuchtung 51 hinein ragt alierdings wieder ein Zahn 50 hinein. Betrachtet 
man zwei ubereinander angeordnete Schlitze, so befindet sich zwischen den 
beiden Schlitzen ein Steg 52. Von diesem Steg stehen in axialer Richtung 
betrachtet die Zahne abwechseind nach oben bzw. nach unten ab und ragen 
in entsprechende Einbuchtungen 51 hinein. Dabei weisen die einzeinen 
Zahne 50 und Einbuchtungen 51 eine Gestalt auf, die ein axiales 
Herausgleiten eines Zahnes 50 aus einer Einbuchtung 51 unmoglich macht. 



Es ist namlich klar, dass bei dem gekrummten ("abgewinkelten") Instrument 
nach Fig. 1 der flexible Bereich 31 des Innerohrs 3 einer Beanspruchung auf 
Zug ausgesetzt ist. Der Schlitz 5 muss also so ausgebildet sein, dass die 
durch ihn gebildeten Zahne 50 und Einbuchtungen einerseits den 
gekrummten Bereich 21 des Aussenrohrs 2 uberwinden, andererseits eine 
Ubertragung der erforderlichen Krafte bzw. Momente auf das 
Schneidwerkzeug 4 ermoglichen, insbesondere also auch die erforderliche 
Wechselfestigkeit fur oszillierenden Betrieb aufweisen. 

Bei einem typischen Anwendungsbeispiel kann die Wandstarke der 
Wandung des Innenrohrs 3 im Bereich von etwa 0.1 mm bis etwa 0.7 mm 
liegen, insbesondere im Bereich von etwa 0.15 mm bis etwa 0,5 mm; die 
Breite des Schlitzes 5 kann im Bereich von etwa 0.05 mm bis etwa 1 mm 
liegen. Die Breite des Schlitzes kann dabei im Verlauf des Schlitzes durchaus 
variieren, sie muss also nicht in jedem Teilbereich des Schlitzes konstant 
sein. Die Schraubenlinie 53 des Schlitzes 5, entlang welcher der 
maanderformige Schlitz 5 verlauft, kann beispielsweise eine Steigung 
aufweisen, die im Bereich von etwa 0.5 mmAA/indung bis etwa 4 mmAA/indung 
liegt (ahlich einer Gewindesteigung), insbesondere kann sie etwa 0.9 mm 
betragen. Der Steg 52 kann hier beispielsweise eine Breite von etwa 0.3 mm 
aufweisen. Das gesamte Innenrohr 3 kann einen Durchmesser von etwa 3 
mm aufweisen. Selbstverstandlich sind diese Werte nur als beispielhaft zu 
betrachten und konnen den jeweiligen Gegebenheiten bzw. Anforderungen 
angepasst werden. 

Mit einem auf diese Weise ausgebildeten Innenrohr 3 konnen Gewebeteile, 
die mit Hilfe des Schneidwerkzeugs 4 abgetragen worden sind, zusammen 
mit einer Spulflussigkeit durch den Innenraum des Innenrohrs 3 abgesaugt 
werden, ohne dass durch den Schlitz 5 hindurch Gewebeteile zwischen das 



Innenrohr 3 und das Aussenrohr 2 gelangen konnen, die ein Festfressen des 
Innenrohrs 3 im Aussenrohr 2 begunstigen konnten. 

Ein anderes Ausfuhrungsbeispiel des flexiblen Bereichs ist in Fig. 4 gezeigt, 
wieder in abgewickelter Darstellung, Fig. 5 zeigt vergrossert den Ausschnitt V 
aus Fig. 4. Die Bezugszeichen aus Fig, 3 und Fig. 4 sind beibelialten worden, 
es wurde ihnen lediglich der Buchstabe "a" hinzugefugt. Man erkennt 
demzufolge in Fig. 4 den Verlauf des Schlitzes 5a entlang der Schraubenlinie 
53a, die hier allerdings eine andere Orientierung aufweist als in Fig. 3 
(ahnlich einem Rechtsgewinde, wahrend die Schraubenlinie 53 in Fig. 3 
ahnlich einem Linksgewinde verlauft). Auch die Form der Zahne 50a und der 
Einbuchtungen 51a hat sich von einer "eckigen" Ausgestaltung (Fig. 3 und 
Fig. 4) zu einer "abgerundeten" Ausgestaltung verandert. Gleich geblieben ist 
jedoch, dass ein Herausglelten eines Zahnes 50a aus einer Einbuchtung 51a 
nicht moglich ist. Dies ist besonders gut aus Fig. 5 ersichtlich, in welcher der 
Zahn 50a in der Einbuchtung 51a angeordnet ist, einmal ohne 
Zugbeanspruchung (durchgezogene Linie) und einmal mit 
Zugbeanspruchung (gestrichelte Linie). Im Falle der Zugbeanspruchung 
(gestrichelte Linie), dies ist be! Instrumenten mit einem zwischen dem 
proximalen und dem distaien Bereich liegenden gekrummten 
Ubergangsbereich des Aussenrohrs der Normalfall, liegt der Zahn 50a 
seitlich fest an der Einbuchtung 51a an, wahrend er im Falle ohne 
Zugbeanspruchung (durchgezogene Linie) ein geringes Spiel (namlich die 
Schlitzbreite an der jeweiligen Stelle) aufweist. Man erkennt in Fig. 5 auch 
gut, dass die Schlitzbreite entlang des Schlitzes 5a variieren kann. So ist der 
Schlitz im seitlichen Bereich deutlich breiter als am Kopfende. 

Es ist klar, dass noch viele weitere Mogiichkeiten des Verlaufs des 
maanderformigen Schlitzes moglich sind. Wesentlich ist, dass der jeweils 
dadurch gebildete Zahn nicht in axialer Richtung aus seiner zugehorigen 
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Ausbuchtung herausgleiten kann. Die Gestalt der Zahne und der 
Einbuchtungen wie auch sonstige Parameter wie Steigung der 
Schraubenlinie, Stegbreite, Schlitzbreite und deren Variierung entlang des 
Schlitzes etc., konnen an die jeweiligen Anforderungen angepasst werden. 
Diese konnen sich insbesondere durch die Art des Gewebes ergeben, 
welches mit dem Schneidwerkzeug abgetragen werden soli (weiches 
Gewebe, gewebe mittlerer Harte, sehr hartes Gewebe). Es ist 
selbstverstandlich, dass auch die Art des Abtragens (Schneiden. Frasen, 
etc.) entsprechend dem jeweiligen Gewebe angepasst werden kann, indem 
ein Instrument mit einem entsprechenden Schneidwerkzeug gewahit wird. 
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Patentanspruche 

1. Chirurgisches Instrument (1) zum Entfernen von Gewebe, 

5 mit einem Aussenrohr (2), welches in einem distalen Bereich, vorzugsweise 
im Bereich des distalen Endes des Aussenrohrs (2), eine Offnung (22) zum 
Aufnehmen von Gewebe aufweist, 

und mit einem Innenrohr (3). welches innerhalb des Aussenrohrs (2) 
angeordnet ist und einen starren proximalen Bereich aufweist, um Krafte bzw. 
10 Momente, die auf diesen proximalen Bereich wirken, zu einem distalen 

Bereich des Innenrohrs (3) zu ubertragen. vorzugsweise zum distalen Ende 
des Innenrohrs (3), 

ferner mit einem Schneidwerkzeug (4), welches an dem distalen Bereich des 
Innenrohrs (3) angeordnet ist, vorzugsweise am distalen Ende des 
15 Innenrohrs (3), um Gewebe schneiden zu konnen, welches im Bereich der 
Offnung (22) des distalen Bereichs des Aussenrohrs (2) der Einwirkung des 
Schneidwerkzeugs (4) ausgesetzt ist, 

wobei das Innenrohr (3) zwischen seinem starren proximalen Bereich und 
dem Schneidwerkzeug (4) einen flexiblen Bereich (31) aufweist. 

20 dadurch gekennzeichnet, 

dass das Innenrohr (3) in dem flexiblen Bereich (31) in seiner Wandung 
einen Schlitz (5,5a) aufweist, der sich in Langsrichtung des Innenrohrs (3) 
betrachtet schraubeniinienformig um die Langsachse (L) des Innenrohrs (3) 
herum windet und der entlang dieser Schraubenlinine (52,52a) betrachtet 

25 maanderformig verlauft, 

2. Instrument nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass durch den 
maanderformig verlaufenden Schlitz (5,5a) abwechseind Zahne (50,50a) und 
Einbuchtungen (51 ,51 a) definiert sind, wobei in jeder Einbuchtung (51 ,51 a) 

30 wiederum ein Zahn (50,50a) angeordnet ist und jeder Zahn (50,50a) in einer 
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Einbuchtung (51,51 .a) angeordnet ist und die Zahne und Einbuchtungen eine 
Gestalt aufweisen, die ein axiales Herausgleiten eines Zahnes (50,50a) aus 
einer Einbuchtung (51.51a) unmoglich macht. 

5 3. Instrument nach einem der Anspruche 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, 
dass die im Aussenrohr (2) vorgesehene Offnung (22) zur Aufnahme des 
Gewebes im distalen Endbereich des Aussenrohrs (2) angeordnet ist und das 
Schneidwerkzeug (4) am distalen Ende des Innenrohrs (3) angeordnet ist. 

10 4. Instrument nach einem der Anspruche 1 bis 3. dadurch gekennzeichnet, 
dass die Breite des Schlitzes (5,5a) in der Wandung des Innenrohrs (3) im 
Bereich von etwa 0.05 mm bis etwa 1 mm liegt, und dass die Wandstarke des 
Innenrohrs (3) im Bereich von etwa 0.1 mm bis etwa 0.7 mm, insbesondere 
im Bereich von etwa 0.15 mm bis etwa 0.5 mm, liegt. 

15 

5. Instrument nach einem der vorangehenden Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass. die Steigung der Schraubenlinie (53,53a), entlang 
welcher der in der Wandung des Innenrohrs (3) vorgesehene Schlitz (5) 
verlauft, im Bereich von etwa 0.5 mmAA/indung bis etwa 4 mmAA/indung liegt. 

20 

6. Instrument nach einem der vorangehenden Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass das Schneidwerkzeug (4) als separat herstellbares 
Element ausgebiidet ist, welches mit dem distalen Ende des Innenrohrs (3) 
verbunden ist. 

25 

7. Instrument nach einem der Anspruche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Schneidwerkzeug (4) und das Innenrohr (3) einstuckig hergestellt 
sind. 
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8. Instrument nach einem der vorangehenden Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass das Aussenrohr (2) im proximalen Bereich geradlinig 
verlauft, und dass der distale Bereich des Aussenrohrs (2), in welchem das 
Schneidwerkzeug (4) angeordnet ist, von dieser vom proximalen Bereich 
5 festgelegten geraden Linie abweichend ausgebildet ist, und dass das 

Innenrohr (3) so ausgebildet ist, dass der flexible Bereich (31) des Innenrohrs 
(3) in einem sich zwischen dem proximalen Bereich und dem distalen Bereich 
des Aussenrohrs (2) erstreckenden Ubergangsbereich (21) zu liegen kommt. 

10 9. Instrument nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass der distale 
Bereich des Aussenrohrs (2) fur sich alleine betrachtet ebenfalls geradlinig 
ausgebildet ist und der flexible Bereich (31 ) des Innenrohrs (3) in dem 
Ubergangsbereich (21), in welchem der proximale Bereich und der distale 
Bereich ineinander einmunden, zu liegen kommt. 

15 

10. Rohr mit einem starren proximalen Bereich und einem distal zu dem 
starren proximalen Bereich angeordneten flexiblen Bereich (31), daduch 
gekennzeichnet, dass das Rohr (3) in dem flexiblen Bereich (31) in seiner 
Wandung einen Schlitz (5,5a) aufweist, der sich in Langsrichtung des Rohrs 

20 betrachtet schraubenlinienformig um die Langsachse (L) des Rohrs herum 
windet und der entlang dieser Schraubenlinine (53,53a) betrachtet 
maanderformig verlauft. 

11, Rohr nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass durch den 

25 maanderformig verlaufenden Schlitz (5,5a) abwechseind Zahne (50,50a) und 
Einbuchtungen (51,51a) definiert sind, wobei in jeder Einbuchtung (51 ,51a) 
wiederum ein Zahn (50,50a) angeordnet ist und jeder Zahn (50,50a) in einer 
Einbuchtung (51,51a) angeordnet ist und die Zahne und Einbuchtungen eine 
Gestalt aufweisen, die ein axiales Herausgleiten eines Zahnes (50,50a) aus 

30 einer Einbuchtung (51 ,51a) unmoglich macht. 
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12. Rohr nach einem der Anspruche 10 oder 11, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Breite des Schlitzes (5,5a) in der Wandung des Rohrs im Bereich 
von etwa 0.05 mm bis etwa 1 mm tiegt, und dass die Wandstarke des Rohrs 

5 im Bereich von etwa 0.1 mm bis etwa 0.7 mm, insbesondere im Bereich von 
etwa 0.15 mm bis etwa 0.5 mm, liegt. 

13. Rohr nach einem der Anspruche 10 bis 12, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Steigung der Schraubenlinie (53,53a), entlang welcher der in der 

10 Wandung des Innenrohrs (3) vorgesehene Schlitz (5,5a) verlauft, im Bereich 
von etwa 0.5 mm/Windung bis etwa 4 mmA/Vindung liegt. 
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Zusammenfassung 

Ein chirurgisches Instrument (1) zum Entfernen von Gewebe umfasst 
ein Aussenrohr (2), welches in einem distalen Bereich, vorzugsweise im 
5 Bereich des distalen Endes des Aussenrohrs (2), eine Offnung (22) zum 
Aufnehmen von Gewebe aufweist. Es umfasst ferner ein Innenrohr (3), 
welches innerhalb des Aussenrohrs (2) angeordnet ist und einen starren 
proximalen Bereich aufweist, urn Krafte bzw. Momente, die auf diesen 
proximalen Bereich wirken, zu einem distalen Bereich des Innenrohrs (3) zu 

10 ubertragen, vorzugsweise zum distalen Ende des Innenrohrs (3). Weiterhin 
umfasst das Instrument ein Schneidwerkzeug (4). welches an dem distalen 
Bereich des Innenrohrs (3) angeordnet ist, vorzugsweise am distalen Ende 
des Innenrohrs (3), um Gewebe schneiden zu konnen, welches im Bereich 
der Offnung (22) des distalen Bereichs des Aussenrohrs (2) der Einwirkung 

15 des Schneidwerkzeugs (4) ausgesetzt ist, wobei das Innenrohr (3) zwischen 
seinem starren proximalen Bereich und dem Schneidwerkzeug (4) einen 
flexiblen Bereich (31) aufweist. Das Innenrohr (3) weist in dem flexiblen 
Bereich (31) in seiner Wandung einen Schlitz (5,5a) aufweist, der sich in 
Langsrichtung des Innenrohrs (3) betrachtet schraubenlinienformig um die 

20 Langsachse (L) des Innenrohrs (3) herum windet und der entlang dieser 
Schraubenlinine (52,52a) betrachtet maanderformig verlauft. 

(Fig. 1) 



